Zawartos¢ opracowania:

Opis techniczny str.3-4

Czes¢ rysunkowa

Plan orientacyjny rys. 1.0, skala 1: 15000
Przebieg trasy budowanej sieci cieplnej z przytgczami rys. 1.1, skala 1: 500
Plan sytuacyjny - etap | rys. 2.0, skala 1: 500
Plan sytuacyjny - etap Il rys. 3.0, skala 1: 500
Plan sytuacyjny - etap Il rys. 4.0, skala 1: 500
Plan sytuacyjny - etap IV rys. 5.0, skala 1: 500
Plan sytuacyjny - etap V rys. 6.0, skala 1: 500

Plan sytuacyjny - etap VI rys. 7.0, skala 1: 500
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OPIS TECHNICZNY

Podstawa opracowania:

Prawo o ruchu drogowym z dnia 20.06.1997 r. (Dz. U. z 1997 r. nr 98, poz. 602),

Ustawa z dnia 21.03.1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2007 r. nr 19, poz. 115),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.2003 r. w sprawie szczego6towych warunkow
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz. U. nr 177,
poz. 1729),

Rozporzgdzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca
2002 r. w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych (Dz. U. nr 170 z dnia 12.10.2002 r. poz. 1393),
Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003 r. w sprawie szczegdétowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz. 2181),

Mapa zasadnicza w skali 1:500,

Wizja lokalna w terenie,

Plan orientacyjny. Mapa w postaci graficznej pochodzgca ze strony www.openstreetmap.org na
licencji Open Data Commons Open Database License,

Rodzaj i zakres planowanych robot:

Zgodnie z projektem branzowym na czas budowy wysokoparametrowej sieci cieplnej wraz
z przytaczami do budynkéw w ramach likwidacji grupowego wezta cieplnego w rejonie os.
Zygmunta Il Wazy 1, 2, 3, 5, 6, 7 w Swarzedzu nalezy wykona¢ projekt tymczasowej organizacji
ruchu. Na czas powyzszych robét nalezy wprowadzi¢ tymczasowg organizacje ruchu zgodnie z
rysunkami od 2 do 7. Roboty zostaty podzielone na VI etapéw. Organizacja zaktada wygrodzenie
rob6t na drodze, chodniku i poboczu tablicami prowadzacymi U-3, kierujgcymi U-21, zaporami
drogowymi U-20a, b, c. Ustawione zostang znaki ostrzegawcze A-12, A-14. Na chodnikach
uktadane bedg kiadki dla pieszych. Nie przewiduje sie wprowadzania tymczasowego ograniczenia
predkosci.

Charakterystyka drogi i ruch na drodze:

Roboty prowadzone bedg na os. Zygmunta Ill Wazy :

droga wewnetrzna,

posiada ona jezdnie 0 nawierzchni umocnionej,

ruch odbywa sie w jednym kierunku i obu kierunkach,

droga ma szerokosc¢ ok. 5,0 m,

obowigzujgca predkos¢ 20 km/h,

w godzinach szczytow komunikacyjnych na ulicy wystepuje mate natezenie ruchu pojazdéw
samochodowych,

na ulicy odbywa sie ruch dojazdowy.

Powyzsze roboty nie wptyng znaczaco na pogorszenie bezpieczenstwa oraz warunkéw ruchowych
w tej czesci miasta Swarzedz.

Opis utrudnien i zagrozen:

Powyzsze roboty nie wptyng znaczaco na pogorszenie bezpieczenstwa oraz warunkéw ruchowych
w tej czesci miasta Swarzedz.

Roboty prowadzone beda na terenie os. Zygmunta Ill Wazy. Sa to roboty, ktére wygrodzone
zostang szczelnie za pomoca tablic prowadzacych U-3, kierujgcych U-21, U-20c, zap6r drogowych
U-20a, b, c.



Uwagi konnicowe:

Do oznakowania rob6t nalezy stosowaé typowe znaki i zapory drogowe, ktére winny byc¢
oswietlone w porze nocnej i w przypadku niedostatecznej widocznosci,

Do wykonywania lic znakéw stosowanych do oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowym
stosuje sie folie odblaskowa typu 2 lub folie pryzmatyczna,

Przy oznakowaniu rob6t w pasie drogowym stosuje sie znaki o jedng grupe wielkosci wyzszg niz
stosowane na danym odcinku drogi (z wyjgtkiem rob6t prowadzonych w pasie drogowym
autostrad, gdzie stosuje sie znaki wielkie),

Zaleca sie, aby odlegtos¢ znaku od miejsca niebezpiecznego dla podanych nizej dopuszczalnych
predkosci na drodze wynosita: dla v < 60 km/h 50 m—100 m,

W odlegtosci mniejszej od 50 m mozna umieszczac¢ znak ostrzegawczy tylko wyjgtkowo, np. na
ulicach staromiejskich lub w innych miejscach o bardzo ograniczonej przestrzeni,

Jednostka prowadzaca roboty w pasie drogowym zobowigzana jest do utrzymania w nalezytym
stanie wszystkich srodkdéw technicznych uzytych do oznakowania i zabezpieczenia miejsca robot,
Znaki i zabezpieczenia winny by¢ ustawione zgodnie z przepisami podanymi w podstawie
opracowania,

Uzgodniony projekt organizacji ruchu stanowi podstawe do uzyskania zezwolenia od zarzgdu drogi
na zajecie pasa drogowego,

Jednostka wprowadzajgca organizacje ruchu zawiadamia organ zarzadzajacy drogg i ruchem o
planowanym rozpoczeciu prac, podajac date, czas i miejsce ich wykonywania, co najmniej na 7 dni
przed ich rozpoczeciem,

Etap moze by¢ wykorzystany przy wykonaniu odtworzenia nawierzchni jezdni.

Termin robot:

Przewidywany termin wprowadzenia TOR : 13.06.2022 r.
Przewidywany termin przywrédcenia organizacji ruchu : 30.06.2023 r.

Szczegotowy termin rozpoczecia i zakonczenia prac zostanie ustalony przy wystgpieniu z
wnioskiem o zajecie pasa drogowego.

CZESC RYSUNKOWA



